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INTISARI 

Selain kucing dan anjing, kelinci termasuk hewan berbulu yang disenangi 

banyak orang, terutama anak-anak. Sifat yang paling menonjol ialah, kelinci 

termasuk hewan herbivora yang rakus. Dengan pemberian pakan yang masih 

dilakukan secara manual tentunya cukup merepotkan. Permasalahan tersebutlah 

yang mendasari pembuatan alat Pemberi Pakan Kelinci Terjadwal dan Monitoring 

Stok Pakan Melalui Telegram. Proyek akhir ini bertujuan untuk merancang dan 

membangun alat pemberi pakan kelinci secara terjadwal menggunakan aplikasi 

Telegram sebagai media notifikasinya. 

Pada alat ini menggunakan beberapa perangkat yang saling terhubung. 

Terdapat sensor ultrasonik yang terhubung dengan NodeMCU ESP8266 dimana 

sensor ini berfungsi untuk mendeteksi kondisi stok pakan, dan kemudian akan 

mengirim notifikasi ke aplikasi Telegram saat stok pakan telah habis. Alat ini 

menggunakan modul RTC DS3231 untuk mengatur jadwal pakan, yang kemudian 

ketika sudah memasuki waktu makan, motor servo akan bekerja untuk membuka 

katup pakan. Selain itu, alat ini juga terhubung dengan aplikasi Telegram yang 

selain sebagai media notifikasi dan monitoring stok pakan, pada aplikasi ini kita 

juga dapat memberikan perintah memberikan pakan secara manual tanpa menunggu 

jadwal pemberian pakan. 

Hasil pengujian yang telah dilakukan adalah alat mampu beroperasi dengan 

baik. Alat mampu mengirim maupun menerima data dari aplikasi Telegram. Data 

yang dikirim berupa kondisi stok pakan dan sensor suhu, sedangkan data yang 

diterima berupa perintah membuka katup pakan secara manual tanpa harus 

menunggu jadwal pakan. 

 

Kata Kunci: Sensor Ultrasonik HC-SR04, NodeMCU ESP8266, RTC DS3231, 

Telegram.  
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ABSTRACT 

Besides cats and dogs, rabbits are furry animals that are loved by many 

people, especially children. The most prominent trait is that rabbits are voracious 

herbivores. With feeding that is still done manually, of course, it is quite 

inconvenient. This problem is what underlies the creation of a Scheduled Rabbit 

Feeder and Monitoring Feed Stock Via Telegram. This final project aims to design 

and build a rabbit feeding device on a scheduled basis using the Telegram 

application as a notification medium. 

In this tool using several devices that are connected to each other. There is 

an ultrasonic sensor that is connected to the NodeMCU ESP8266 which functions 

to detect the distance of the feed stock, and will then send a notification to the 

Telegram application when the feed stock has run out. This tool uses the RTC 

DS3231 module to set the feed schedule, which then when it is time to eat, the servo 

motor will work to open the feed valve. In addition, this tool is also connected to 

the Telegram application, which apart from being a notification medium and 

monitoring feed stock, in this application we can also give orders to give feed 

without waiting for a feeding schedule. 

The results of the tests that have been carried out are the tools are able to 

operate properly. The tool is capable of sending and receiving data from the 

Telegram application. The data sent is in the form of feed stock conditions and 

temperature sensors, while the data received is in the form of an order to open the 

feed valve manually without having to wait for the feed schedule. 

 

Keywords: Ultrasonic Sensor HC-SR04, NodeMCU ESP8266, RTC DS3231, 

Telegram. 

 


