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INTISARI 

 

Kucing adalah salah satu hewan yang sering dipelihara oleh manusia dan 

memiliki ras yang sangat bermacam-macam. Saat ini banyak pemilik hewan 

peliharaan seperti kucing, biasanya memiliki kendala didalam pemberian pakan 

hewan mereka secara rutin dikarenakan rutinitas kegiatan mereka diluar rumah, 

sehingga pakan kucing di setiap harinya tidak dapat terkontrol dengan baik. Oleh 

karen itu dibutuhkan sebuah alat yang dapat memberikan kucing makan secara 

otomatis. Proyek akhir ini bertujuan untuk merancang sebuah alat pemberian pakan 

untuk kucing secara otomatis dengan jadwal yang tentukan dan juga pemilik kucing  

dapat memberikan makan untuk kucing melalui aplikasi telgram. 

Dengan alat ini diharapkan pemberian pakan terhadap kucing dapat dilakukan 

secara otomatis dengan RTC untuk pengaturan waktu pemberian pakan yang 

dikontrol menggunakn ESP 32 sebagai mikrokontroler. Alat ini juga dapat 

mengirimkan notifikasi sisa pakan ke Telegram dengan menggunakan Sensor 

Ultrasonik untuk mengukur volume pakan. 

Hasil dari pengujian yang telah dilakukan adalah alat ini mampu memberikan 

pakan ke kucing sesuai dengan waktu yang telah diatur pada RTC dan juga melalui 

perintah yang diberikan oleh pemilik melalui telegram, kemudian motor servo akan 

membuka katup pakan dan menutupnya kembali. Alat ini juga mampu mengukur 

volume pakan dan memberikan notifikasi ke telegram ketika pakan akan habis.  
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ABSTRACT 

 

Cats are one of the animals that are often kept by humans and have very 

diverse breeds. Nowadays, many pet owners, such as cats, usually have problems 

in feeding their animals regularly due to the routine of their activities outside the 

home, so that cat feed every day cannot be controlled properly. Therefore, a device 

is needed that can feed the cat automatically. This final project aims to design an 

automatic feeding tool for cats with a specified schedule and also cat owners can 

feed the cat through the telgram application. 

With this tool, it is hoped that feeding cats can be done automatically with 

RTC for controlled feeding time setting using ESP 32 as a microcontroller. The tool 

can also send notifications of residual feed to the Telegram by using Ultrasonic 

Sensors to measure the volume of feed. 

The result of the tests that have been carried out is that this tool is able to 

provide feed to the cat according to the time that has been set on the RTC and also 

through the command given by the owner via telegram, then the servo motor will 

open the feed valve and close it again. This tool is also able to measure the volume 

of feed and provide notifications to telegrams when the feed is about to run out.  
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