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INTISARI 

 

Sampah menjadi salah satu faktor yang mempengaruhi terciptanya   lingkungan 

yang bersih dan sehat. Banyak orang yang melupakan fungsi dari tempat sampah 

alasannya kebanyakan dari mereka merasa malas untuk membuka tutup tempat sampah 

karena tutup tempat sampah sangat kotor dan bau. Proses pengumpulan sampah yang 

dilakukan dengan melakukan pemeriksaan tempat penampungan sampah satu persatu 

menyebabkan pekerjaan yang tidak efektif dan efisien karena menghabiskan banyak 

waktu, tenaga dan biaya. 

Dari masalah tersebut penulis mempunyai gagasan untuk menghasilkan alat 

tempat sampah yang bisa membuka dan menutup secara otomatis menggunakan sensor 

ultrasonik dan servo sebagai penggeraknya. 

Cara kerja system ini adalah pengguna dapat mendekatkan objek ke sensor dengan 

jarak maksimal 30 cm maka tutup tempat sampah tersebut akan membuka secara otomatis 

dan pengguna dapat membuang sampah tanpa harus membuka tutupnya setelah pengguna 

menjauh dari tempat sampah maka tutup sampah akan kembali menutup secara otomatis. 

 

 

Kata kunci : Rancang Bangun System, Tempat Sampah, Buka Tutup Otomatis.  
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ABSTRACT 

 

Garbage is one of the factors that affect the creation of a clean and healthy 

environment. Many people forget the function of the trash can because most of them feel 

lazy to open the lid of the trash can because the lid of the trash can is very dirty and 

smells. The process of collecting waste, which is carried out by checking the garbage 

collection sites one by one, causes ineffective and efficient work because it consumes a lot 

of time, effort and money. 

From this problem the author has the idea to produce a trash can tool that can open 

and close automatically using ultrasonic sensors and servos as the driving force. 

The way this system works is that the user can bring the object closer to the sensor 

with a maximum distance of 30 cm, the lid of the trash can will open automatically and 

the user can dispose of the trash without having to open the lid. 

 
Keywords : System Design, Trash Can, Automatic Open Close.


