Cara Menjalankan system

Cara menjalankan alat pemberi makan hewan peliharaan ototmatis
berbasis Nodemcu esp 8266 dan web sebagai berikut:

1. Menancapkan USB pada PC

2. Lalu buka aplikasi arduino dan kemudian buka serial monitor .

3. Setelah itu ip yang akan digunakan muncul pada serial monitor. Apabila sudah
mengetahui ipnya, langkah 1dan 2 tidak perlu dilakukan.

4. Buka web browser untuk mengakses alamat ip agar menampilkan data berupa waktu,

berat pakan, dan jadwal pakan.



