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HALAMAN PERSEMBAHAN

“KEPADA KELUARGA, TEMAN-TEMAN DI INFORMATIKA DAN PARA
DOSEN YANG TIDAK PERNAH MENGENAL LELAH MENGINGATKAN
DAN MEMBERIKAN PERTOLONGAN, INSPIRASI SERTA DOA YANG
TIADA HENTI. TERIMAKASIH UNTUK KALIAN SEMUA.”



MOTTO

“TIDAK MEMPUNYAI RENCANA, AKAN GAGAL SELAMANYA”.



INTISARI

Tingkat kriminalitas dinegara ini semakin tinggi, khususnya
kriminalitas pencurian sepeda motor. Salah satu faktor penyebab tingginya tingkat
pencurian sepeda motor ini adalah kurang efektifnya sistem keamanan apda
kendaraan bermotor saat ini. Melihat dari tingginya tingkat pencurian kendaraan
bermotor, dirasakan perlu adanya perbaikan terhadap sistem alarm yang telah ada
sekarang ini. Sehingga perlu untuk memperbaiki kekurangan yang ada dalam
sistem keamanan kendaraan bermotor khususnya roda dua. Untuk mengantisipasi
pencurian kendaraan roda dua(sepeda motor) maka dibutuhkan suatu sistem
pendeteksi dini keamanan kendaraan bermotor roda dua menggunakan
mikrokontroler dan GSM shield untuk mengirim peringatan berupa SMS. Hasil
akhir dari sistem ini adalah agar sistem pendeteksi dini ini dapat mendeteksi
kelistrikan kendaraan bermotor roda dua(sepeda motor) sehingga dapat

memberikan peringatan kepada pemilik sepeda motor.

Kata kunci: mikrokontroler, sistem pendeteksi dini, sistem keamanan, kendaraan

bermotor, GSM shield, SMS.
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