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BAB V

KESIMPULAN DAN SARAN
5.1 Kesimpulan

Setelah menyelesaikan keseluruhan tahapan dalam pelaksanaan proyek tugas akhir ini, mulai dari tahap penentuan judul, perancangan perangkat keras, perancangan perangkat lunak sampai kepada tahap pengujian akhir terhadap rangkaian yang telah dibuat, maka selanjutnya dapat ditarik beberapa kesimpulan akhir sebagai berikut :
1. Alat pengendali bor berbasis mikrokontroler digunakan untuk mempermudah pengeboran karena kita tinggal menekan tombol start.

2. Pada saat tombol start ditekan alat pengendali bor berbasis mikrokontroler tidak akan bekerja sebelum ada bahan atau media yang terpasang.
3. Alat pengendali bor berbasis mikrokontroler secara otomatis akan bergerak ke atas sampai menyentuh saklar atas bila aliran listrik terputus kemudian ada aliran lagi.
4. Nyala LED sesuai dengan keluaran relay dan merupakan lampu tanda untuk menandakan relay yang aktif, Bila LED 1 menyala relay 1 yang aktif, LED 2 menyala relay 2 yang aktif, LED 3 menyala relay 3 yang aktif LED 4 menyala relay 4 yang aktif.
5. Mikrokontroler AT89C51 digunakan sebagai pengendali alat pengendali bor berbasis mikrokontroler.
6. Sebagai pembangkit pulsa internal digunakan sebuah kristal (XTAL) 11,0592 Mhz yang dihubungkan dengan pin 18/XTAL 2 dan pin 19/XTAL 1 pada mikrokontroler AT89C51 dan 2 buah kapasitor bernilai 30 pF yang berfungsi untuk menstabilkan frekuensi.
5.2 Saran
Dengan memperhatikan beberapa kekurangan yang ada, maka untuk        pengembangan selanjutnya dapat diberikan saran-saran sebagai berikut :
         1. Diperlukan mekanik yang lebih sempurna  dengan memperhatikan titik sudutnya agar didapatkan mekanik yang presisi sehingga pemgeboran dapat mencapai maksimal 

2. Motor DC yang putarannya kencang dapat menyebabkan terjadinya bunyi keras saat proses pengeboran dan dapat menyebabkan patahnya mata bor sehingga proses pengeboran menjadi tertunda, penyusun sarankan sebaiknya menggunakan motor DC yang dirancang oleh pabrik dengan kecepatan rendah sehingga pengeboran benda dapat dilakukan dengan hasil yang maksimal.

3. Dengan sistem pensaklaran relay, motor DC dapat diatur untuk putar kanan dan putar kiri akan tetapi menggunakan relay juga terdapat beberapa kelemahan salah satunya adalah pada jangka panjang kontak relay yang terhubung dengan motor DC akan aus dan kontak kemungkinan tidak dapat mengendalikan motor DC karena kontak akan kotor oleh sisa percikan bunga api atau karena berkarat, penyusun sarankan penggunaan relay digantikan dengan penggabungan beberapa transistor. 
53


