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BAB V

PENUTUP

5.1 Kesimpulan

Robot pelacak garis ini dapat berjalan baik yaitu dengan menyesuaikan tebal garis. Gerak Robot ini terbatas untuk garis yang ketebalannya 4 cm, dan tidak bisa digunakan pada garis yang bersudut kurang dari 90 derajat. Robot pelacak garis ini juga mengalami kesulitan pada garis yang mempunyai tingkat kelengkungan yang rumit.

5.2 Saran-saran

Robot ini bisa digunakan sebagai alat peniru bentuk suatu bidang jika ditambahkan sebuah piranti perekam atau memori tambahan yang terimplementasi pada mikrokontrolernya. 
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