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 INTISARI 

 

Pintu perlintasan kereta api merupakan salah satu dari rangkaian teknologi 

yang terdapat dalam sistem perkeretaapian.perlintasan kereta api di bagi dalam 

dua macam, yaitu perlintasan sebidang dan perlintasan tidak sebidang. Pada 

perlintasan sebidang memperlihatkan angka Kecelakaan yang cukup tinggi. 

Kecelakaan yang sering terjadi di sekitar pintu perlintasan kereta api di sebabkan 

kelalaian petugas penjaga pintu atau sikap dari para pengemudi yang tidak 

disiplin. Permasalahan tersebutlah yang mendasari pembuatan Miniatur Palang 

Pintu Kereta Api Otomatis Dengan Mengunakan Senssor Accelerometer 

Mma7361 Untuk Mendeteksi Getaran. 

Pada alat ini mengunakan beberapa perangkat yang saling terhubung. 

Terdapat sensor accelerometer mma7361 dimana sensor ini berfungsi untuk 

mendeteksi getaran pada rel kereta api saat kereta api melintas, hasil pendeteksian 

tersebut akan disimpan lalu diproses oleh arduino, dan selanjutnya akan di kirim 

ke output yang berupa buzzer dan motor servo, hasil dari output berupa menutup 

atau membukanya palang pintu kereta api dan alaram peringatan kedatangan 

kereta api. 

Hasil penelitian Mikrokontroller sebagai control yang mengatur segala 

kerja alat agar dapat bekerja secara sistemmatis.seperti membuka dan menutup 

palang pintu kereta ,sensor accelerometer mma7361 dan buzzer. Basis 

pengetahuan palang pintu kereta api otomatis ini berisi prototype yang harus di 

lakukan berdasarkan informasi dari sensor, 

Kata kunci : Arduino, sensor accelerometer mma7361 ,palang pintu kereta 

api. 
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ABSTRACT 

 

Railway crossing gates are one of the technologies found in the railway 

system. Railway crossings are divided into two types: level crossings and grade 

crossings. Level crossings often show a high number of accidents. These accidents 

are frequently caused by the negligence of gatekeepers or the undisciplined 

behavior of drivers. This issue is the basis for creating a Miniature Automatic 

Railway Crossing Gate using the Accelerometer Sensor MMA7361 to detect 

vibrations.This device utilizes several interconnected components. The 

MMA7361 accelerometer sensor is employed to detect vibrations on the railway 

tracks when a train passes. The detected signals are then stored and processed by 

an Arduino, and subsequently transmitted to output devices, namely a buzzer and 

a servo motor. The output results in either closing or opening the railway crossing 

gate and sounding an alert about the approaching train.The research demonstrates 

that the microcontroller serves as the control unit that regulates all the device's 

functions to work systematically, such as operating the railway crossing gate, the 

MMA7361 accelerometer sensor, and the buzzer. The knowledge base of this 

automatic railway crossing gate prototype relies on information gathered from the 

sensor. sepasi 1 

Keywords: Arduino, MMA7361 accelerometer sensor, railway crossing gate. 

 


