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INTISARI 

 

Proyek akhir yang telah diselesaikan dimaksudkan sebagai solusi dari 

masalah yang dialami oleh petani cabai dalam mengetahui hama ulat yang 

menyerang tanaman cabai. Cara ini masih kurang efektif dalam mengetahui hama 

ulat yang menyerang tanaman cabai karena hanya mampu mendeteksi pergerakan 

ulat, sehingga penanganan hama kurang efektif. 

Monitoring Tanaman Cabai dari Hama Ulat dengan Sensor PIR dan ESP32 

CAM menggunakan tanaman cabai sebagai objek implementasi sistem. Sistem 

terdiri dari sensor PIR sebagai pendeteksi keberadaan ulat pada tanaman cabai, dan 

mikrokontroler ESP32 CAM untuk mengambil gambar pergerakan ulat dan 

disimpan ke dalam SD card. Data disimpan dalam bentuk gambar.  

Berdasarkan hasil implementasi dan pengujian sistem monitoring, maka 

sistem berjalan sesuai rancangan dan mampu mendeteksi pergerakan hama ulat 

pada tanaman dan informasi berupa gambar akan diperiksa oleh petani. 

Kata kunci : monitoring, sensor PIR, hama, gerakan. 
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ABSTRACT 

 

The final project that has been completed is intended as a solution to the 

problem experienced by chili farmers in knowing the caterpillar pests that attack 

chili plants. This method is still less effective in knowing the caterpillar pests that 

attack chili plants because it is only able to detect the movement of caterpillars, so 

that pest management is less effective. 

Monitoring Chili Plants from Caterpillar Pests with PIR Sensors and ESP32 

CAM uses chili plants as the object of system implementation. The system consists 

of a PIR sensor to detect the presence of caterpillars on chili plants, and an ESP32 

CAM microcontroller to take pictures of caterpillar movements and store them on 

an SD card. The data is stored in the form of images.  

Based on the results of implementation and testing of the monitoring 

system, the system runs according to design and is able to detect the movement of 

caterpillar pests in plants and information in the form of images will be checked by 

farmers. 

Keywords: monitoring, PIR sensor, pest, movement. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


