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Petunjuk Penggunaan Alat Pemberi Makan Ikan Otomatis Berbasis 

ESP8266 

A. Pada Alat Pemberi Makan Ikan Otomatis ESP8266 Sebagai Sistem 

Penggerak 

1. Mikrokontroler ESP8266 dipastikan sudah siap (menyala) dan terkoneksi 

dengan koneksi Internet. 

2. Sambungkan Adapter DC ke Daya 

3. Masukkan Pelet ke dalam wadah yang tersedia. 

 

B. Pada Web Browser 

1. Akses website (HTTP://(IpAddressESP8266)) ,  

2. Setelah berhasil, akan ditampilkan Waktu sekarang, 3 buah pengatur timer, 

dan Jumlah Sisa Pakan. Masukkan timer pada pengatur timer untuk 

memberikan data waktu kapan pakan akan di berikan.  
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